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3 - Pedan: e 1 - Dérouleur axial haute vitesse
4 Modulo per il cambio automatico del tubo e 2 - Compensateur
ﬁ olgimento tangenziale + assiale ausiliario By 3 - Plancher
Modulg fasciante - e 4 - Module pour le changement automatique des tubes
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| 1 - Centre driven high speéd unwinder
| 2-Compensator
3 - Plattform
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1 - Schnellabwickler mit Zentrumsantrieb

2 - Kompensator

3 - Plattform

4 - Modul fiir den automatischen Huelsenwechsel
5 - Steigdockenwickler + Hilfszentrumswicklung
6 - Verpackungsmodul

7 - Stirnseitenverschluss



